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Kombinierter AIR/Radarsensor zum Offnen und Absichern von automatischen Schiebetiiren

Originalbetriebsanleitung

Allgemeines
PrimeTec A
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Sicherheitshinweise

Beachten Sie die nationalen und internationalen Vorschriften zur Ttrsicherheit.

Montage und Inbetriebnahme des Sensors nur durch geschultes Fachpersonal.

Eingriffe und Reparaturen am Gerét dirfen nur durch den Hersteller durchgefiihrt werden.

Das Gerat darf nur an Schutzkleinspannungen (SELV) mit sicherer elektrischer Trennung betrieben werden.

Betrachten Sie die Sicherheitsfunktionen Ihrer Applikation immer im Gesamten und niemals nur auf ein einzelnes Anlagenteil bezogen.
Die Risikobeurteilung und die korrekte Installation des Sensors und der Tiiranlage fallt in den Verantwortungsbereich des Installateurs.
Vermeiden Sie generell Beriihrungen mit elektronischen und optischen Bauteilen.

Der Tirantrieb und das Kampferprofll mussen ordnungsgemass geerdet werden.
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Inbetriebnahme
n Empfohlener Ablauf der Inbetriebnahme: |. Montage Il. Anschliessen Il Initialisierung
I Montage
1. Abdeckhaube abnehmen 3. Kabel verlegen und anschliessen
2. Aktivinfrarot (AIR) Feldbreite einstellen (siehe Kapitel 2.1) 4. Sensor montieren
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g m AIR Feldbreite einstellen (PrimeTec / PrimeScan)
Mit der einklickbaren Kunststoffabdeckung vor der Optik des Sensors kann die Breite
des AIR-Feldes eingestellt werden.
*000000000000000000 o
000000000000000000 Feldbreite:
Sensor ohne Abdeckung: 23x0.2m
alle Lichtstrahlen sind aktiv bei22m

1. Schieben

Magliche Einstellungen (Masse bei 2.2 m Montagehthe)

Z 2. Driicken & Klick!
A, B, G, H abdecken E, G, H abdecken G, H abdecken A.B, G, H abdecken
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m Montage des Sensors

1. Bohrschablone positionieren

2. Locher bohren, Bohrschablone entfernen

3. Kabel verlegen und Sensor montieren

*Werkseinstellung



[EJ Elektrische Anschliisse
PrimeTec AES/PrimeScan A *

Anschliessen

Initialisierung

1 weiss

| Stromversorgung

| Radar Ausgang (E )

RS

| Test

ok

| AIR Ausgang (E)

B

Initialisierung

Steuerung

* Fiir andere Versionen (z. Bsp. PrimeTec A ES.SM.V) siehe Beiblatt

Entfernen Sie VOR dem Einschalten der Stromversorgung samtliche Gegenstiande aus dem Tiirbereich, welche nicht zur iiblichen Umgebung der
¢ Tiiranlage gehoren. Achten Sie darauf, dass sich keine Personen im Tiirbereich aufhalten,
da sonst keine korrekte Inbetriehnahme maglich ist.

Durch das wechselseitige Blinken wird die Initialisierung (Einlernen) des Sensors angezeigt.
(Dauer 20 - 25 Sekunden). Wéhrend des Aufstartens wird die Firmwareversion angezeigt FXXX.
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Nach Anschluss des Sensors an die Energieversorgung ist der Sensor innerhalb der néchsten 30 Minuten via Reglobeam konfigurierbar. Nach erfolgter Initialisierung
leuchtet die rote/griine LED nur dann, wenn eine Detektion erfolgt ist.

An dieser Stelle ist der Sensor in Betriebh genommen. Sollten weitere Einstellungen oder Justierungen notwendig sein, so wird auf die nachfolgenden Abschnitte verwiesen.

Il Mechanische Feinjustierung
XN AIR-Feld (PrimeTec / PrimeScan)

Einstellungen des Neigungswinkels an

der Verstellschraube:

Neigung: -5° — +7° stufenlos

IEZ3 Radarfeld (PrimeTec)

Manuelle Einstellung des Neigungswinkels
0° ... +90° in 5° Schritten

Manuelle Einstellung des Schwenkwinkels
-20° ... +20° in 5° Schritten

o

Rundes Radarfeld

min. = 0.5 x 0.5m (BxT)
max. =2.7 x 1.9m (BxT)

Il Konfiguration mit der Fernbedienung RegloBeam 2 (Betriebsanleitung RegloBeam 2 beachten)

— siehe Tabelle Parameter 3

min. =
max. =

Breites Radarfeld

— siehe Tabelle Parameter 3

1.1 x0.6m (BxT)
4.7 x 1.7m (BxT)

Fernbedienung: Grundlegende Funktionen der Fernbedienung:
] Start-| Funkt.- | Nummem-| Anzeige auf Funktion der o
IR-Schnittstelle U] taste | taste(n)| taste(n) | Fernbedienung Fernbedienung Hinweise
) ) Falls @ blinkt, Fernbedienung

Verbindungs- @ keine | keine @ leuchtet dauernd—ser Verbindung zum Sensor | naher und zielgerichtet auf

aufbau @ blinkt ——t+keine Verbindung zum Sensor halten,
Nummern- Sensor Batterien tiberpriifen
Funktions- ® —_ .
tasten Verbindungs- ' ﬁéﬁr?'nel @ und die Nummer | Addresse = Nummer der Eg!'nse@rté!'n”dkjhg

ey | © | o |agegiten| G gewdhten geuen | ol © und i ki

Reglobeam Konfigurationsmodus aktiviert.
Manuelle Konfiguration (Tastenbedienung)
Automatik Konfig. Modus Wahlen Wabhlen Funkt./Parameter| Zuriick Ausw. | Zuriick Autom.
E Radalr I-'\IR
H@@ }'@@ I-@@ r@@ r@ r@@ F]@@
—> —_— I_‘_l —_ -I —_— —
=
Allgemein
A: Automatikmodus . Taste rot: Beide Tasten
t Test aktiv Taste rot: Parameter - driicken
. umschalten I P Beide Tasten
Beide Tasten ; Taste schwarz: | wahlen -

) ® Radar kurz driick zwischen Radar, 4hl T h . | driicken .
Bedientaste Ausgang ein urz arucken AIR und allge- wahien aste schwarz: Geh?nac{v 1 min au{o-
rot (Mode) & ®AR mein Wert des Para- matisch in Automatik
schwarz ZData) Ausgang ein meters wéhlen Modus (4)

* Bei Umschaltung auf anderen Parameter wird Wert abgespeichert




Bun||81SUIBSNIBAN 4

Jne ziny q37 8unb aip 183yons| usjeq uoa buejdws 19g / ugijeyasnzuye Snpowsuonenbyuoy wn ‘ugyaNp @) SISEIENS 1SI8NZ , // UNaIp Ziny ugjse| aplaq snpowsuopeinbyuoy I |

usyonip @ uaonIp (6) X v 1ayeyasabuie = uapnsl (D+Q@ ©+Q| ©®+©Q | SNy / 5 5 5
- uapiem Jjasyaemal uauornyun4 usuiswsabjy 1ep snpowsuoneinbiuoy
- = ul
upLp Q) (8666 - L111) Uelugmpog | 1aneypsaisne =uaondl @ +Q @10 ©+Q m_ uap u1 uuey usjsejuaipag Japiaq usxoniq sebisezyais)b yoing) apoashuefingz
wiayaiadsqy smejs
® |yez apetsbun « @ |yezepesdb « (D) |yez apeisbun « usjyaesq ssaipy Jap abjojusyiay Wwap|a4-H|y uspusddepiaqn iag @ N @ j _m z (1osuag - Bunusipaqu.a
gassapy =(9) ' assaipy =(G) ‘v 8ssaipy = (F) ‘¢ 8ssaipy =(g) ‘z8ssalpy =(2) ‘L 8ssaipy = (D) ol 0 uoneyIuNWWOoY) assaipy-g weagojbay
_ _ g c UBJBIAIE 1YJIU/UBIBIAI e
Hainpie ol = () (ue Buebsnesepey usp spiag uienals Jepey 1opo Hiy) Henme =) | @+ @ il “AU oBugbany opowIuIOY
1biezabue g Jsialiele uabunj@isulasyap = () ‘In| 81aig = ‘IN] 8j_wyas = (9) In] 8YoH = b e (MynjeByainp 18say Ul snpowBljuoy
o .__ P3N @ 1 8liaig @ 1 8jewy m. (® L 8yoH =) o L .%M_”zs%ﬂmmwv % Sop UaSSe|Ia/\ Wap Ydeu plim Bunjjaisura
uayjjasabuia ajje in4 Buejpuip = () ‘wiaysialy = (§) ‘Biersyan = (7) ‘ouempiepuess =,(1) @O | PIeSHEEl -Jiojwi0y Jauie yoep) uabunyjajsutapiojwoy|
“UB]RYISUI8 LjoniualuNWI0Ag Japo apoasBuebing Jaqn ‘us)jeyasae wieaqojfay usp Jagn snpoj\-Biyuoy =®) | (O + @ — o-----0 Bunpuigqiap
uaJaisijeniul na = () ® — . jJasay
ua)sejua)ly buninapag | apopy ani (ereq) 1 “\%QS\\ Jgjawele]
ueagauilid / 99 awiid) uauoipjung auidwah
. (ONNN3IIGIGNY3H) NvIF01934 . INNN3IAIANILSYL ©Q (ueagauinid / 2a1ouilid) el e
“8S G 'B3 Jane( ‘(1yasq|qe 37 8301 wapydeu ‘Jussjabuie isi punibiejuiH) usuisjuia punibisiuiy | (€) + @ uauiajuia jjanuew punibiajuiy
-
(WeIAea) yasiewolne ulwg | yoeu pim yly) sne= @) ‘we =D | O +®@ m@ _H__ Buebsny yly
-
lejgsuoneyijddy M| L ybiy M uasso|yasab 1eluoy UBJJ0 Pfejuoy 2 F
B : ! 1o = ! 19 = fo7- Hueb
P es-A® o @] w40 w0 07 | @ ] TR
ulw gL =(9)'sp8l = Lo
| . wgl =09 .om_ ® ®+0 E m__ ® ua||ajsuIa J1azuajuiz
(£00G SV + 05981 NIQ Y2eu) s 09 = () (50091 N yeu) s g =@ s 0L =D @ 4
(wg'Z> 05981 NIQ Ydeu) Haxydlpuiydui ajeuliou — () = t
1ayyaIfputydu3 ajan yss — () (wz'e’S 05981 NIQ yoeu) wayyaipuydug asepiw—@ | O+@ | = .|_ uajjajsuta y3qyal|puydwy
yayyaiipuyduiy ajen — () (Wg'e 06981 NIQ Yyoeu) ueyarpuyydw3 syoy — (D) o
ugjsejus)yly buninapag | apopy aoi (ereq) 1ap) fapoy\) ieewele
ueagauwlid / 93] aullid) uauoipjun
 (ONNN3I03GNY34) WY3F01934 "DONNN3I0IENALSVL © (ueagauilld / 2alauiild) uatotpjung yiy
[
(ya1Bow 31U eyueLBA-\S 180) 183 BYasabsne tepey = (€) ‘nissed = @) e = (D | @+ @ _ _n_ AH_ fuehisny Jepey
(OR
ue JaysBunigls pun -In| = () ‘(uelygizuezsaioniy gz ‘usbunigig ANG) uie Jeyysbunigis = (€) ©+0 ! g q soun
'(4n1 1ap BunBamag) uie Jsyipn| = @ ‘sne gyl = *@ oX] Nq/q [lnL
G
p|a4-QIAIS Se1ssQub = @ ENTE @ @ ‘Buriab = @ ‘sne = *@ @ +@ ! m__ @ (uonoalaq UOIOIA MOIS) 8SS0IBP[a4 NS
(ON]
(usjyoydwa pja4 Wwapuni 1ag Inu) ©+@ = _m_ — (uonesiwidg a1el] ssolg)
(Bunyorupieyunsiyaxysansang Jap axels=(S)— (D) yooy = () ‘leniw = ()~ (€) Buusb=,() 'sne =D ol : 019 bunsaiundoayaspanang
a)lepey sa1ialq = :
playepey sauaid = (o) ®+@ c _w & auawoabplay
playsepey sapuni = (1) ol
5 —
suemynt = (g) suemion = ,(7) ‘uebunyary sprequi=1) | @+ @ c mu__ g@g Bunuuaypasbumyary
O
P _ C oy _ _ B poy
playepey seyssib = (9) (®) piojiepey saisiw = ,(€) (© 'piojrepey saisuiapy = (1) @ o] v J assoibpjaq
- %%
usjseluls)yly buninapag apoy\ ani (ereq) 118/ {apoy) 1818wele
23] awlld) uauoipjuny sepe
- (DNNN3IGISNY3H) WY3IG01934 "ONNN3IQIANILSYL ®© (0a1auilig) uatotpjuny Jepey




IEN Behebung von Stérungen
IEX] Behebung von Fehlauslésungen

RICICER IR auftretender Fehler Behebung
e <3
] ) 1. Winkel des Radars weiter von der Tiire weg einstellen.
Radarausl6sung bei Tirschliessung
2. Feldgrosse des Radars anpassen.
dunkel leuchtet 1. Beleuchtungen (z.B. FL-Lampen) in unmittelbarer Nahe zum Sensor vermeiden.
konstant Fehlauslésung Radar ohne 2. Keine bewegl. Objekte (z.B. Pflanzen, Reklameschilder usw.) in der Nahe des Sensors.
ersichtliche Fremdeinwirkung 3. Starke Vibrationen am Sensor vermeiden
4. Evtl. Beeinfl. durch einen zweiten Radarsensor in der Nahe (sehr unwahrscheinlich)
AIR Ausldsung bei Tirschliessung Winkel des AIR Sensors weiter von der Tiire weg einstellen
| 1. Beleuchtungen (z.B. FL-Lampen) in unmittelbarer Nahe zum Sensor vermeiden.
euchtet - .
2. Wasserpfiitzen auf dem Boden vermeiden.
konstant ; . — -
oder wie- dunkel Fehlausldsung AIR ohne ersichtliche 3. Starke Vibrationen am Sensor vermeiden.
Fremdeinwirkung 4. Beeinflussung durch tiberlappendes AIR Feld eines anderen Sensors.
derkehrend .
Neue Adresse einstellen.
5. Empfindlichkeit des AIR reduzieren (Wert erhthen).
dunkel dunkel Tiire bleibt offen 1. AIR Ausgang Kontaktlogik auf anderen Wert umschalten

IEX] Stirungsbeseitigung Sensor

Rote LED | Griine LED
& &

LCD auftretender Fehler Behebung

F ® 1: Selbsttest (RAM/ROM) 1. Gerat von der Versorgungsspannung trennen
5 2. Ger&t wieder anschliessen
3. Falls Gerat erneut den Fehler anzeigt oder nicht aufstartet — Geratetausch

blinkend blinkend 2 Watchd
DB VE : Watchdog

1. Gerat von der Versorgungsspannung trennen

. E® 3: Radar Fehler 2. Stecker am Mikrowellenmodul kontrollieren
dunkel blinkend |2 e i
P 4: Radar Ausgang Fehler (SM) 3. Gerat wieder anschliessen
|_||_|E|/L| 4. Falls Gerat erneut den Fehler anzeigt oder nicht aufstartet — Geratetausch
1. Gerédt von der Versorgungsspannung trennen
blinkend dunkel E @ | 5 AR Fehler 2. Optik reinigen und auf Kratzer tiberpriifen
o 6: AIR Ausgang Fehler 3. Gerdt wieder anschliessen
quI/EI 4. Falls Gerat erneut den Fehler anzeigt oder nicht aufstartet — Geratetausch
IEQ Technische Daten
PrimeTec /PrimeScan
Technologie Aktiv Infrarot (Wellenlange: 880nm), Radar Doppelfeld Modul — PrimeTec (24.125 GHz)
Anzahl IR-Spots 36
Abmessungen IR-Spot 3 cm x 3 cm (bei 2.2 m Montagehohe)
Reaktionszeit <200 ms
Montagehthe 1.8—4m
Winkeleinstellung IR-Spots -5° bis +7° stufenlos
Stromversorgung <120mA@11.5-32VDC
Leistungsaufnahme <4 Watt
Einschaltstrom <240 mA
Ausgang (AIR / Radar) Optokoppler (50 VDC, 20 mA)
Schutzart Geeignet fiir Einsatz nach IP54
Reichweite der Fernbedienung 3m
Betriebstemperatur -20° bis 60° C
Abmessungen PrimeTec: 260 x 60 x 48.5mm (LxBxT), PrimeScan: 216 x 60 x 47.5mm (LxBxT)
Gewicht PrimeTec: 250g, PrimeScan: 180 g
Geschatzte Lebensdauer 20 Jahre

[} EU-Konformitétserkldrung
C € Siehe Anhang

IRl WeEE

E Gerate mit diesem Symbol miissen bei der Entsorgung gesondert behandelt werden. Dies muss in Ubereinstimmung mit den Gesetzen der

jeweiligen Lander fiir umweltgerechte Entsorgung, Aufarbeitung und Recycling von elektrischen und elektronischen Geréten erfolgen.
|

[EE3 Fcc-Zulassung

Dieses Gerat erfiillt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Vorschriften und der Norm RSS-210 von Industry Canada.

A Warnung: Falls Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerat vorgenommen werden kann die FCC-Genehmigung erléschen, dieses Gerat
zu betreiben.

[EE] Kontakt
BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in China



