ELEKTROMATEN® SE para puerta seccional

Para puertas seccionales con compensacion de peso

SE 5.24/SE 5.24 WS 3.011
SE 9.15 - SE 14.21
SE 6.65 DU

SE 6.80 FU/SE 14.80 FU

Par de salida: 50-140 Nm
Revoluciones de salida: 10-80 min"'

TSE 5.24 WS 3.021

con cuadro de maniobras de hombre presente integrado
Par de salida: 50 Nm
Revoluciones de salida: 24 min-'

Para las puertas seccionales sin compensacion de peso,

remitase al capitulo 1:
ELEKTROMATEN?® Sl a eje directo

Sujeto a cambios. (18_Ja) 3 N 0 0 0






ELEKTROMATEN® SE Serioe KGED
para puertas seccionales SE 5.24/SE 5.24 WS

Series SG50/SG50E
SE 9.15-14.21

Motorreductores compactos para el accionamiento de SE 6.65 DU

puertas seccionales compensadas SE 6.80 FU/SE 14.80 FU

Los motorreductores ELEKTROMATEN SE estan disefiados para las puertas
seccionales con compensacion de peso. Por norma general, el montaje se
realiza directamente en el eje de la puerta.

Los ELEKTROMATEN SE se componen de:

Transmision helicoidal con eje hueco, accionamiento manual de emergencia,
final de carrera integrado y motor eléctrico o motor eléctrico con variador directo
(SE 6.65 DU) o variador de frecuencia (SE 6.80 FU/SE 14.80 FU] integrados.

Variador directo integrado (SE 6.65 DU) o
variador de frecuencia integrado (SE 6.80 FU/SE 14.80 FU)
en combinacion con un cuadro de maniobras TS 970, TS 971 o TS 981

B Velocidad de salida seleccionable de forma continua’

B Indicacion de las revoluciones en nimero de vueltas del eje hueco por minuto
- Ningun calculo dificil de la frecuencia y las revoluciones

B Arranque suave y parada suave

B Optimizacion automatica de la funcion de rampa de desaceleracion

B Rampas de aceleracion y frenado ajustables

W Ajuste sencillo de todas las funciones, incluido los finales da carrera, desde el
cuadro mediante selector de programacion con display y a la altura del usuario

Aprobados y certificados

ELEKTROMATEN y motores con variador de frecuencia
Homologacion segun:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103
TUV NORD CERT GmbH

Momento estatico de retencion
Verificacion del momento de parada estatico
Informe de verificacion 630900

TUV SUD Industrieservice GmbH

. ‘ Accionamiento manual de emergenma Versiones especiales
I B Manivela de emergencia NHK B Incremento de las maniobras por hora
M Cadena rapida SK @ B Mayores tipos de proteccion
M Desbloqueo ER ©® W Otras tensiones y frecuencias
(2] B Proteccion antideflagrante seglin ATEX (hoja 6.031)

Finales de carrera

Finales de carrera mecanicos NES 2 (4) Cuadros de maniobras

M 2 de funcionamiento, 2 de emergenciay 2 adicionales M Conexion mediante clavijas inequivocas con
lo que se simplifica y acelera la conexion a
los cuadros de maniobras GfA ademas de
evitarse errores

M Tension de mando: 24V

M Frecuencia: 50/ 60 Hz

TN~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V

B Rosca de fijacion 8xM8

Final de carrera digital DES

W Encoder absoluto, en caso de fallo eléc-
trico no se precisa ninguna maniobra de
verificacion

(sujecion estandar) Los tipos y versiones de cuadro de maniobras
B Soporte del par motor GfA que hay disponibles actualmente se
MW Consola de apoyo describen con detalle en el capitulo 8.
1Véase 2.7

2 No disponible para SE 6.65 DU / SE 6.80 FU / SE 14.80 FU

Sujeto a cambios. (18_Ja) 3 N 0 1 1



1. Datos técnicos

&

rELEKTROMATEN SE5.24 SEb5.24WS SE9.15 SE9.15WS SE9.20 SE9.20WS SE 9.2m
Series 0 0 &0 &8 B8 B8 B8
[ SG50E ) [ 5G50E [ 5G50E
Par de salida Nm 50 50 90 90 90 90 90
Revoluciones de salida min-' 24 24 15 15 20 20 24
@ Eje hueco / Eje de salida ' mm 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4
Momento estatico de retencion 2 Nm 200 200 450 450 450 450 450
Peso maximo de la puerta N 2500 2500 4000 4000 4000 4000 4000
Revoluciones de salida ABRIR / CIERRE -
. ) - min- 42/30 -- 26 /26 26/26 36/30 36/30 42730
con servicio de variador de frecuencia
Potencia del motor kW 0,30 0,37 0,30 0,30 0,30 0,30 0,37
Tension de trabajo v 3~230/400 1N~230 3~230/400 1N~230 3~230/400 1N~230 3~230/400
Frecuencia de funcionamiento Hz 50 50 50 50 50 50 50
Corriente de funcionamiento # A 1,9/1.1 3,5 2,6/15 3,5 2,6/15 3,5 2,1/1,2
Max. maniobras por hora %¢ 12 12 20 16 20 16 20
Intervalo del final de carrera’ 20 20 20 20 20 20 20
Peso kg 1" 13 13 17 13 17 13
Repuestos: Hoja del catalogo 9.052 9.052 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051
50000563 50000563 50000563
Art. N° plano de montaje (dxf, dwg) 50001339 50001339 50000872 50000563 50000872 50000563 50000872
(ER) (ER) (ER)
10003277 10003152 10002188
Art. N° ELEKTROMATEN 10003375 10003424 10003376 10004953 10003157 10004954 10002748
\_ (ER) (ER) (ER
KELEKTROMATEN SE 9.24WS SE 9.30 SE 14.15 SE 14.21 SE 6.65 DU SE 6.80 FU SE14.80Fm
Series E&ED [ 5650 | &ED [ 5650 | E&ED [ 5650 [ 5650 |
B E E3 EB GEB E3 2EED
Par de salida Nm 90 90 140 140 60 60 140
Revoluciones de salida ABRIR 20-65 15-80 10-80
CIERRE > 2,5m min-' 24 30 15 21 20-30 15-30 10-30
CIERRE < 2,5m ® 20-30 15-30 10-30
@ Eje hueco / Eje de salida’ mm 25,4 25,4 25,4/31,75  25,4/31,75  25,4/31,75  25,4/31,75  25,4/31,75
Momento estatico de retencion 2 Nm 450 450 600 600 450 450 600
Peso maximo de la puerta N 4000 4000 6000 6000 3000 3000 6000
Revoluci d lida ABRIR / CIERRE
evoluciones de salida ABRIR / CIERRE min” - 52/30 26/ 26 36/30 - - -
con servicio de variador de frecuencia
Potencia del motor kW 0,45 0,37 0,35 0,45 0,45 0,40 0,85
Tension de trabajo \Y 1N~230 3~230/400 3~230/400 3~230/400 3~400 1N~230 1N~230
Frecuencia de funcionamiento Hz 50 50 50 50 50 50/60 50/ 60
Corriente de funcionamiento * A 3,9 21/1,2 33/19 45/26 0,8 8 6,6
Max. maniobras por hora 5 16 20 16 16 20 40 30
Intervalo del final de carrera’ 20 20 20 (14) 20 (14) 20 (14) 20 (14) 20 (14)
Peso kg 16 14 18 14 16 18 24
Repuestos: Hoja del catalogo 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051
50000853 50000563 50000846 50000846 50001313 50001603 50001544
Art. N° plano de montaje (dxf, dwg) 50001092 50000872 50001076 50001076 50001314 50001604 50001545
(ER) (ER) (ER) (ER) (ER) (ER) (ER)
0254 0254 0254 0254 0254
10002237 25,4 10002516 10002204 10003393 10004106 10004010
10002195 ©925,4 ER ©25,4 ER 25,4 ER ©25,4 ER 0254 ER
o . y 0 b 0
R ALZESE 25,4 ER 10003377 10002758 10003346 10004201 10004013
(ER] 10002738 931,75 931,75 931,75 931,75 231,75
10002621 10002206 10003378 10004200 1000409

Informacién general: Tipo de proteccién IP65 [en combinacién con el control de contactor de inversién WS 900: IP54), Rango de temperaturas admisible -10°C...+40°C (+60°C) ->
Motorreductor + DU, +5°C...+40°C (+60°C) -> Motorreductor FU, Nivel de intensidad acustica <70 dB(A)
1 Otros @ de eje hueco bajo pedido « 2 Véase 2.5+ 3 Si se utiliza un variador de frecuencia, recomendamos utilizar una version especial del ELEKTROMATEN FU de GfA, con
un régimen de revoluciones de salida de APERTURA a 87 Hz (no es valido para SE 6.80 FU / 14.80 FU), véase 2.7y 2.8 - 4 Durante la fase de arranque, la corriente de funcio-
namiento puede multiplicarse por cuatro de forma temporal, véase 2.6 y 2.8 « 5 En caso de trabajar dentro del rango de temperaturas de +40°...+60°C, la cantidad maxima
de maniobras por hora debe dividirse por la mitad, véase también 2.2 - 6 El valor indicado debe reducirse a la mitad al considerar los ciclos por hora seglin EN 60335-2-103 -

7 NUmero de revoluciones méaximo posible del eje hueco/de salida, con un @ 31,75: El limite de vueltas del intervalo de finales de carrera es de 14 - 8 Véase 2.7

3.012
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2. Indicaciones

2.1 Directiva Europea sobre puertas

Rige la norma sobre puertas EN 13241. Para las puertas meca-
nicas, se debe observar EN 12453y sus referencias normativas.

2.2 Maniobras por hora

Las maniobras por hora indicadas (véanse los datos técnicos)
son validas para una distribucion uniforme y el primer inter-
valo del final de carrera indicado. No se deben sobrepasar. En
caso de otros intervalos del final de carrera o puertas muy fre-
cuentadas deben reducirse las fuerzas de traccién (consultar).

2.3 Autofreno / freno

En los motorreductors sin freno, la transmisién helicoidal
dispone de autofrenado y se detiene automaticamente.

En los motorreductors con freno, la parada la realiza median-
te el freno instalado. La revision del freno Gnicamente debe
ser realizada por personal especializado.

2.4 Accionamiento manual de emergencia / compensacion de peso

Accionamiento con manivela NHK/Cadena rapida de emer-
gencia SK.

Durante el motorreductor manual la puerta y el engranaje
autofrenante permanecen unidos. Asi se impide una caida de
la puerta si fallaran los muelles de compensacion.

Accionamiento manual por desbloqueo de engranaje ER.

Al efectuarse el desbloqueo del engranaje deja de producirse
la retencion y por este motivo se requiere una proteccion adi-
cional, p.ej. un paracaidas contra rotura de muelle.

Los muelles de compensacién deben revisarse como minimo
1 vez al ano.

2.5 Momento estatico de retencion maximo

La caida de una puerta con muelles puede evitarse si el en-
granaje del motor es capaz de soportar el peso de la puerta,
incluso al fallar los muelles.

El par de retencidn estatico indica la carga maxima admisible
que debe soportar el engranaje al fallar los muelles.

El par de retencion estatico Mstat se obtiene de la siguiente
manera: Mstat [N] = Peso de la puerta [N] x Radio del tambor
del cable [m].

En los tambores cdnicos debe tenerse en cuenta el mayor
diametro de enrollado. Dado que es posible que 2 muelles de
compensacién de peso fallen al mismo tiempo, la Comision
de expertos para instalaciones constructivas recomienda di-
mensionar el engranaje de manera que pueda soportar:

B En caso de 1-2 muelles de compensacion el 100% del peso de la puerta

M En caso de 3 muelles de compensacion el 66% del peso de la puerta
B En caso de 4 muelles de compensacion el 50% del peso de la puerta

Sujeto a cambios. (18_Ja)

2.6 Momentos de parada y de retencion

No se pueden superar las cargas permitidas de paredes, suje-
ciones, piezas de conexion y elementos de transmision, inclu-
so en caso de momentos de parada o de retencion maximos.

2.7 Revoluciones de salida

EL régimen de revoluciones maximo depende del tipo de puerta,
la construccion de la puerta y la adecuacion de los materiales/
componentes utilizados para las velocidades mas altas.

Elrégimen de revoluciones de salida de ,CIERRE" debe ajustarse de for-
ma que se respeten las fuerzas de servicio admisibles segtin EN 12453.

2.8 Funcionamiento con variador de frecuencia externo

Para los variadores de frecuencia externos rige lo siguiente:

El incremento del régimen de revoluciones de salida aumenta
la carga en el motorreductor. En este caso, se debe reducir el
par de giro que actta sobre el motorreductor.

Un incremento del 10% en el régimen de revoluciones de
salida reduce el par de salida admisible en un 5%. Con regi-
menes de revoluciones de salida mas altos, el par de salida
debe reducirse en consecuencia (consultar si es necesario).

No se debe sobrepasar los regimenes de revoluciones de sali-
da admisibles (véanse los datos técnicos). Deben respetarse las
fuerzas de servicio establecidas por EN 12453y las directivas CEM.

Al seleccionar variadores de frecuencia externos, debe tenerse
en cuenta que la corriente de funcionamiento puede multipli-
carse por cuatro de forma temporal durante el arranque.

2.9 Cuerdas / tambores de cable

Al seleccionar los cables se debe tomar en consideracién, como
minimo, el indice de seguridad séxtuplo establecido por EN 12604.

Al seleccionar los tambores de cable debe tenerse en cuenta
que, cuando la puerta se encuentra en la posicion inferior,
en el tambor todavia deben quedar dos vueltas de cable de
reserva. El didmetro de los tambores de cable debe ser, como
minimo, 20 veces el didmetro del cable.

3.013



3. Dimensiones

3.1 SE5.24/SE 5.24 WS
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@ Transmision helicoidal @ Opcional: © Accionamiento manual de

@ Motor

© Final de carrera

Cuadro de maniobras WS 900,
desmontable con 0,8 m de cable

© Condensador

M Posicion de montaje admisible: Horizontal (ilustrada) o vertical (motor hacia abajo)

3.2 SE 9.15 - SE 14.21

Art. N° 30002591

emergencia cadena rapida SK

@ Accionamiento manual de
emergencia manivela de
emergencia NHK

Art. N° 30002715

ELEKTROMATEN L1sa L2
SE5.24 381 57
SE5.24WS @ 401 54

| 5650 | SG50E

L2
@ Transmision helicoidal
“ (1, " @ Motor
o a - © Final de carrera
‘ @ Opcional:
vl Cuadro de maniobras WS 900,
3 zd (=] (1) desmontable con 0,8 m de cable
1 — O [
IS = © Condensador
= n L
N N @ Accionamiento manual de
- L4 U} — emergencia cadena rapida SK
0|
) %EE L @ Accionamiento manual de
© emergencia manivela de
H % emergencia NHK
45_| 45 g ) :
@ Accionamiento manual de
57 emergencia desbloqueo ER
L1
55 255 415
B Art. N° 30002591 Art. N° 30002715
O (7]
[©)
a1 (ELEKTROMATEN g0 H B Lls L2 L3 L&)
SERAS
SE 9.20
SE 9.24 25,4 28,4 6,35 401 385 275 54
b SE 9.30
@ SE 9.15 WS 426
SE 9.20 WS 6 25,4 28,4 6,35 426 384 275 63
e SE 9.24 WS 416
SE 14.15 Zoa 24 0B 4 32 280 63
25,4 28,4 6,35
GE 14.21 31,75 34.7 6,35 426 384 275 54)

M Posicion de montaje admisible: Horizontal (ilustrada) o vertical (motor hacia abajo)
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3.3 SE 6.65DU m m

489

@ Transmision helicoidal

(3) @ Motor con cicloconvertidor
adosado

(4) - © Final de carrera
@ Cicloconvertidor

© Accionamiento manual de
emergencia cadena rapida SK

O

(5] @ Accionamiento manual de
emergencia manivela de
emergencia NHK

@ Accionamiento manual de
emergencia desbloqueo ER

oD
()
()

210
45
B
(O
&3
@

45,

=
4

o]
i

M8x16

45_| 45

457 433

B g

25,4 28,4 6,35
Art. N° 30002591 Art. N° 30002715 31,75 34,7 6,35

M Posicidon de montaje admisible: Horizontal (ilustrada) o vertical (motor hacia abajo)

3.4 SE 6.80 FU / SE 14.80 FU m @

551 (SE 6.80 FU)
555 (SE 14.80 FU)

@ Transmisién helicoidal

@ Motor con variador de
frecuencia integrado

€© Final de carrera

@ Accionamiento manual de
emergencia cadena rapida SK

@ Accionamiento manual de
emergencia manivela de
emergencia NHK

@ Accionamiento manual de
emergencia desbloqueo ER

260 (SE 6.80 FU)
271 (SE 14.80 FU)

SPTUTIITTD

@D H B
25,4 28,4 6,35
Art. N° 30002591 (no disponible para SE 6.80 FU) Art. N° 30002715 31,75 34,7 6,35

H Posicidon de montaje admisible: Horizontal (ilustradal o vertical (motor hacia abajo)

Sujeto cambio. 8.2 3.015



4. Accionamiento manual de emergencia - Desbloqueo ER ' - accesorios

Los componentes permiten el desbloqueo del

engranaje desde la altura del usuario. Ejemplos:

B Poco espacio 0 mala accesibilidad al
accionamiento

B Accionamientos instalados en posicion vertical con
el motor hacia arriba, p.ej. accionamientos centrales

W Desbloqueo desde fuera (con ©)

Denominacion Art.N°
Cordel de desbloqueo 2x10m ? para reequipamiento o bajo peticion
Cordel de desbloqueo 2x10m ? para reequipamiento 0 30004242
Desvio del desbloqueo para cordel de desbloqueo @ 30005351
Pieza de desbloqueo exterior ©®© 30005352

1 El requisito es un accionamiento con engranaje de desbloqueo SG50E
2) frente al estandar de 2x0,5m

5. Sujeciones / Accesorios

5.1 Soporte del par motor 5.2 Consola de apoyo H 107-125 5.3 Consola de apoyo H 80-190
Art. N° 30002636 Art. N° 30002685 Art. N° 30005839

80-190

82.5
97.5

M Todos los sujeciones puede montarse vertical u horizontalmente

5.4 Transmision por cadena 08 B-1(1/2“ x5/16")

=~ o
g o 65 *©
o 2
2 g f)
11.5
258.5
300
(Denominacién Art.N° )
Eje 025,4 o 30002628
031,75 30002699
Pif6n de 19 dientes 025,4 30001086
031,75 (2] 30002243
25 dientes 025,4 30000761
931,75 30001990
o Protector de cadena 19 dientes 9 30000982
- 25 dientes 30000983
= Consola O 30005056
Cadena de rodillos (08 B-1)  1,5m 40005050
2,0m O 40009223
166-38 2,5m 40005558
\ Cierre de la cadena 40000613 )
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